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=>5.�5? 
Návod k �����
���	�����
��	� �!"�#	�$% 138 50.01 
Návod k �����
���	�����
��	&'()!	�(('#	�$% 138 51.01 
Návod k �����
���	�����
��	*+, '	�(('#	�$% 138 52.01 
Programovací jazyk JLR, TXV 138 54.01 
*���-	�����#	�$% 138 55.01 
*����.�
	�����
�����
	� )(� /#	�$% 138 56.01 
 

Dokumentace na objednávku: 
*����.�
	 ���	 ���0����
���	 ����������	 �
��	 ��1��	 
	 �����#	
TXV 138 05.01 
Soubor instrukcí PLC Tecomat, TXV 001 05.01 
2����
�	�������
��	�����
��

����3��	
����
��	�����
�	
	����������	
Tecoreg, TXV 001 06.01 

1.2 Pojmy a zkratky 
Tecoreg   ��'	%��
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�!	����lského programu 
ZM   základní modul regulátoru 
RM   �
#�	1
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�
"��
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�� 
CPU   (Central Processor U�	��2
1�"	*�
��"�
�ka 
CH1, CH2, CH3 (Serial Ch������2
%��	
��
�
���	�����
�����$ 
obvod RTC   (Real Time C�
*��2
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"
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   odvolávka na jinou dokumentaci 
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����� 

2. Popis 

2.1	*�#���	 
Regulátory
 1�"$
 45�66
 �%
�
 �
"������
 ��'����
�$2
 ������
  �

 %�1�"��


a �����
� �	��*�
�

)��%�	
 ��'���*�
�$�� ���2
�#"�*+
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�
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 1e-
"���*�*+
%���	*
�
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��
�����*+
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%�
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��)
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!�"
�á-
�
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�
��
 
""�����
  �����8
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+���
 �
���	�����
 �
!�
%�	
  1�"������

�$�!	��
��'����
�&
	
�
�
#%�+��*+
� �	��*�*+2
#������
� %
��	��
%�	
%
"�����	

regulátory Tecoreg a programovatelnými automaty Tecomat. 

2.2 Výstavba 
,�������
 ���
9������
*����
��'����
�&
1�"$
45�66
��
1�
#����"��
�
"��


��=�8
/$��)�
%�
��
��$1�*+
 �
��"���*+2
�	��*�*+
%�
 
����
�
�$ ��
�%�� &

a ��%�� &8
 

Tab. 2.1 C)��"��*�
��%��
�=
��'����
�&
1�"$
45�66 
Typ C)��"��*�
��%�
 Poznámka 

TR301 TXN 092 51._ _ ����%��
�"��
��%��
#�
����
��
�%
�
�yhrazena 
TR302 TXN 092 52._ _  �

�
#�	����
���	���
�!	�����%��+
 
TR303 TXN 092 53._ _ programového vybavení 
TR304 TXN 092 54._ _  
/
�	����
�
��%��
���*+
�$ &
�=
�%
�
�
#+����
"�
�
%���"��"��

%�#���*+


%��	
��*+
 �
���	�����*+
 �����&
 ����2
 ����8
 �
 �$ &
 �=
 45�6�2
 45�6�

�%
�
"����
�
�	����
�
��%��
�1���
%��	
��
�
���	�����
�����
�����
��)

����o-
gové výstupy.  

Tab. 2.2 C)��"��*�
��%��
�
�	�����*+
 	''$)�*�&
�=
��'����
�&
1�"$
45�66 
Typ C)��"��*�
��%�
 Poznámka 

MR-02 5XK 068 91 Rozhraní RS-2��
)�#
'�����	*��+


""��e-
ní 

MR-04 5XK 068 93 Rozhraní RS-7DE
)�#
'�����	*��+


""��e-
ní 

MR-09 TXK 085 03 Rozhraní RS-485 s galvanickým od"������ 
MR-17 TXK 085 11 Rozhraní RS-7��
)�#
'�����	*��+


""��e-

ní 
MR-14 TXK 085 08.01 CH3 s rozhraním RS-485 bez galvanického  


""����� 
MR-15 TXK 085 09.01 CH3 s rozhraním RS-32 bez galvanického  


""����� 
OT-14 TXK 082 61 D
����
'
��*+
��%�� &
)�#
'�����	*��+



odd�lení 
(
���
)	�����*+
�
����
'
��*+
�%�� &
�
)	�����*+
��%�� &
�=
��
�
!��


�
#��1	�
 1	 
�����
��"�
+

rozši1
��*�+

�
"���
�5=�8 
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Tab. 2.3 C)��"��*�
��%��
5=
��'����
�&
1�"$
45�66 
Typ C)��"��*�
��%�
 Poznámka 

TR321 TXN 092 71  
TR322 TXN 092 72  

2.3 Programování 
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��'����
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 �
��"�
��
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%���"��"�
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�����
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!F���
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'����
 "

  ����	
 ��'����
��8
 G�"�
��	��
 ��%�	
 ���
�
��+

  �
%�1�"�
 �%
�

popsány v  �&�
"��
"
�������*	
 �
'����
=>5.�58 

2.4 Funkce 
5�'����
�
*$��	*�$
%����
%���
%	'���&
��
�%�� �*+2
 1���
 ��'������
��'o-

ritmus u�
!���
�
 ����	
�!	�����%��+
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'����
�
��%������
��%�� $8
.�o-
��
 *$��	*��+

 �$�
������
 �!	�����%��+

  �
'����
 #��	�@���
 1�"�
 �
���
l-
��*+
 9���*�
 1	
% ������
 	
)�+��
1�#���2
������
"	�'�
%�	�$
�
 1� �"�
 
�u-
chy. 

2.5 Provedení 
�=
 	
5=
 ��'����
�&
 1�"$
45�66
 �%
�
 ����!��$
 ���

 ��%�����
 #�1�#���2


������
�
�
���!	
��
�
�	���
0�, EN E66��8
.
�
��
 ���@
�
"��&
�
��*+a-
nic��
�% 
1�"���
#�������
#�����
�

"
��
%�
 �
�	
������8 

Elektronické obvody ZM jsou realizovány na dvou deskách plošných spo-
�&8
 

-�%��
 �(�
 
)%�+���
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 �� ���2
 �	��
1�"	�
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"��2
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"
54�2
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���	�����
 �����$
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 �F
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�
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���$
�
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��%�	
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3.	�������	 a�
!���� 
Tab. 3.1 �����"��
���%��
%�	
��'����
�&
1�"$
45�66 
 ZM RM 
 TR301 TR302 TR303 TR304 TR321 TR322 

Sériové kom. kanály        
CH1 ano ano ano ano ne ne 
CH2 ano ano ano ano ne ne 
CH3 volitelný ne volitelný ne ne ne 

Binární vstupy       
����
��
 
���
�%�u & 5 5 10 10 5 10 
�% 
1�"���
�%�� & 1×5 1×5 2×5 2×5 1×5 2×5 
Binární reléové výstupy        
����
��
 
���
�ý%�� & 6 6 10 10 6 10 
(
���
%�� 	�
%�
% 
���:
ným vývodem kon����& 

1 1 1 1 1 1 

(
�8
%�� 	�
%�
%��
%��t-
ným vyvedením kont���& 

1 1 3 3 1 3 

Analogové vstupy        
����
��
 
���
�%�u & 4 4 8 8 4 8 
�% 
1�"���
�%�� & 1×4 1×4 2×4 2×4 1×4 2×4 

Analogové výstupy        
����
��
 
���
�ý%�� & 8 

voli����� 
4 8 

voli����� 
4 - - 

�% 
1�"���
��%�� & 1×8 1×4 1×8 1×4   

Tab. 3.2 Provozní p
"����$
��'����
�&
1�"$
45�66 
Prostor �
������
"��
0�, 33 2000-3 
Rozsah provozních teplot 0 H�
�!
IEE °C 
(�&�����
�� �
��
)�+��
 
24 hodin 

max. +50 °C 

(
�
����
�� �
��
 1	
 1e ���� –25 H�
�!
IJ6 °C 
Relativní vlhkost vzduchu 50 K
�!
LE % bez kondenzace 
��� �F
#���	%���� �
"��
0�, EN 61131-2 
(1� �@
��
����'
�	�
	nstalace MM
"��
0�, 33 0420-1 
Imunita proti šumu �	�8
3�
���
"��
0�, EN 61131-2 (tab.16) 

/$#�1
����
��� 3�
���
 �

%�� 	��
�2
�1�"�
A 
"��
0�, EN 55011 

Vibrace Fc 10 �#
�!
�E6 Hz, 0,15 mm, 10 c$��& 
"��
0�, EN 60068-2-6 

Pracovní poloha svislá 
Druh provozu trvalý 
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Tab. 3.3 �����"��
 �������$
��'����
�&
1�"$
45�66 
 ZM RM 

-��+
#�1�#��� vestavné 
41�"�
��8
 1�d���� M
"��
0�, 33 0600 
Krytí IP-�6B
"��
0�, EN 60529 
,� ���*�
�� ��� 24 V~ ±20 %, 

50 Hz –EK
�!
N6 Hz +5% 
nebo 24 V– ±20 %  

ze zdroje SELV 

 

(1��
� max. 20 VA nebo 13 W 1)  
Hmotnost cca 0,8 kg  cca 0,4 kg  
5
#���$ 141×182×69 (v×š×h) 2) 141×157×44 (v×š×h) 2) 

 

1) (1��
�
������
	������+

�� �����
5= 
2) Viz obr. 12.1, 12.2 
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4. Binární vstupy 
B	�����
�%�� $
%�
�!�
�
 1	 
����
"�
�%���
��*+
%	'���&
1�#���+


)�����


�
��'����
��8
(�

#������
9������
% 
��+�	�
%�	
��
��!"�
�%�� 
'�����	*�$

d-
"����

 �
 �����

"
��	�1��*+

)�
"&
�

 ��1��
9	�����
%
��%
�
�
�
�%��n-
tou typ. 4 ms. Vybuzení (sepnutí ) vstupu je signalizováno rozsvícením LED 
diody. 

/%�� $
 �%
�
�% 
1�"��$
"

%�� 	�
 

 ��	
%
 ��"�
�
% 
����
�
%�
��
�8

��� 	��
%	'���&
�&!�
)��
#� 
����
�

)
�
 
���	��*+
�%�
% 
����
�
%�
��
�

plus nebo minus). 

(1����"
#� 
����
)	�����*+
�%�� &
�	#
�� 	�
�� 12. 

Tab. 4.1 (�������$
)	�����*+
�%�� &
��'����
�&
1�"$
45�66 
 TR301 TR302 TR303 TR304 
 TR321  TR322  

����
��
 
���
�%�� & 5 5 10 10 
�% 
1�"���
�%�� & 1×5 1×5 2×5 2×5 
� 
�����
�
"	�
%�� 	�$ plus nebo minus 
O�����	*��

""�����

"

%���-
ních elektrických obvo"&
 

ano 

G���
�	��
�� ��� 24 V–, 24 V~ 
,� ���
 �

�
'8
6 max. 12 V–, 11 V~ 
,� ���
 �

�
'8
� min. 16 V–, 15 V~ 
 max. 30 V–, 30 V~ 
(�
�"
 1	
�
'8
� typ. 10 mA 
� 
!"���
#
�
'8
6
��
�
'8� typ. 4 ms 
� 
!"���
#
�
'8
�
��
�
'86 typ. 4 ms 
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5. Binární výstupy 
B	�����
 ��%�� $
 %�
�!�
 �
 
���"���
 "�
�%���
��*+
 �����*+
 �
 %	'���	#��:

��*+
  ���&
 1�#���+

 
)�����8
 G%
�
 ����	#
���$
 % ���*��
 ��)

  1� ���*��

)�#�� �@
���
�
���ktem relé. 

Výstupy js
�
�% 
1�"��$
"

%�� 	�2
�����
%�
�	��
 
����
��%�� &2
�$ ��

�
������
 �
 # &%
)��
 �$��"���
 �
�����&
 ��
 %�
��
��	*�8
 ��� 	��
 %�
 % o-
������
���
"��
�
�����&
 ��
1�
 7
 ��%�� $
%�
% ���*��
�
�������2
%�� 	�$

%�
%��
%�����
�$��"����	
�
�����$
��
1�
�!"$
�
��%�� 
%� spínacím kontak-
���
�
�
��%�� 
%
 1� ���*��
�
���ktem. 

�� ����
��!"�+

��%�� �
��
%	'���	#
���

�
#%��*����
;>-
"	
"$8
� o-
�����
;>-
"	
"�2

#������
B;.2
%	'���	#���
�
#%��*����
)�
�
����
��%�� &

v klidovém stavu.  

(1����"
#� 
����
)	�����*+
��%�� &
�	#
�apitola 12. 

Tab. 5.1 (�������$
)	�����*+
��%�� &
��'����
�&
1�"$
45�66 
 TR300 

TR321 
TR302 TR303 

TR322 
TR304 

����
��
 
���
��%�� & 6 6 10 10 

(
���
%�� 	�
%�
% 
������
���
"��
�
n-
����& 

1 1 1 1 

(
���
%�� 	�
%�
%��
%�����
�$��"����	

kontakty 

1 1 3 3 

Galvan	*��

""�����

"

%�����*+ 
elektrických obvo"& 

ano 

� �����
�� ��� min. 12 V≅, max. 250 V≅ 
Spínaný proud min. 100 mA, max. 1 A 
� �����
%�1�"���
���
� max. 250 VA 
� �����
%����
%�����
�ýkon 
  �
" 
�
��
#���!2
τ = 0 ms) 
 
 

  �	�"���	���
#���!2
τ = 20 ms) 
 

 
max. 24 P
 �

�� ���
�7 V, 
max. 48 P
 �

�� ���
7D V 

max. 80 P
 �

�� ���
�E6 V 
max. 24 P
 �

�� ���
�7 V, 
max. 29 P
 �

�� ���
7D V 

max. 25 P
 �

�� ���
�E6 V 
(�
�"
% 
������
�
"	���
%�upiny max. 4 A 
Doba sepnutí a rozepnutí max. 12 ms 
Q	�
��
%�
��*+�nická min. 20 × 106 sepnutí  
Q	�
��
%�
������	*�� 
   1	
�E6∼ V, 1 A, cos ϕ = 1 
   1	
�E6∼ V, 1 A, cos ϕ = 0,4 

 
6 × 106 sepnutí 
4 × 106 sepnutí 

.����
"
)�
 1���!	����
%� 
  výstupu 
  skupiny 

 
1,5 A 1) 
6 A 1) 

G	�����
 �
�	
 1���!���
�
#����� ���
��'����
�� 1) 
C���1���
	�"���	���
#���!� ���
��'����
��
1) 
Dielektrická pevnost 
rozepnutého kontaktu 

1 kV~ 

Dielektrická pevnost mezi kontakty relé 
a ��!	���	
��%��	 

2,2 kV~ 

Dielektrická pevnost mezi kontakty relé 
a obvody SELV 

3,75 kV~ 

Dielektrická pevnost mezi skupinami 3,75 kV~ 
Dielektrická pevnost mezi 
% ���*��
�
 1� ���*��
�
�������
%�upiny 

1,875 kV~ 

 
1) Podrobnosti viz kapitola 12 

Kontakty jedné 
-������	
3-����	0-��	
vyvedeny na 
-����.���	-
����
���� 

 



 ���������	
��

���	����������	�
��	����� 
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6. Analogové vstupy 
A���
'
��
�%�� $
%�
�!�
�
 1	 
����
����
'
��*+
%	'���&
1�#���+


)��k-

��
�
��'����
��8
G%
�
�����$
 1�"�����
 �

��1���
�� �
�
 
�
*�
 �%	���*+

od 
�
��*+
 %�����&2
 ��
 # ��*
����
  �
�"
��*+
 %	'���&
 % normalizovanou 
3�
���
6
�!
�6 �A
��)

7
�!
�6 �A
�
�� �@
��*+
%	'���&
% normalizovanou 
3�
���
6
�!
� V. 

/%�� $
�%
�

�'��	#
���$
"

%�� 	�
 

��$1�*+
%
��"�
�
% 
����
�
%�
r-
�
�
 ����
'
��
 #���8
 /%�� ��
 
)�
"$
 �%
�
 '�����	*�$
 % 
���$
 %
 	�������	

1�"	*��	
 
)�
"$
 ��'����
��8
 .�!"�
 �%�� 
 ��
 �
!��
  �
 
��
�
 	�"	�	"�����

��%���	�
  �

 �� �@
��2
  �
�"
��
��)

 �%	���
 #"�
�
 %	'����8
(�
 
��$
 �%
�

dostupné otvory v krytu regulá�
��8
,�%������
 �
 
���
 �

 
!�"
����
�$ 

�%�� �
��
#��#
����

��
������
�
)��#�
%�	
 �
 
���8 

Tab. 6.1 ,�%������
�$ �
����
'
��*+
�%�� &
 �
 
����	 
4$ 
�%�� �
�

#������
��
���tku ) Nastavení propojek 

 
,� �@
��
�%�� 
�
/C;4AO>
� 

 
 

Proudový vstup ( CURRENT ) 

 
 

Pasivní vstup ( PASSIVE ) 

 
 
�
"�
��
�%�� ��
���	�	�$
%�
 1�"���
� �	�������
 �
'����
���

��-ti bi-

�
��
)	�����
��%�
8
(1� 
���
 �
�"
��+

�
�� �@
��+

�%�� �
"

��	9	�
�a-
ného rozsahu a  1� 
���
�%�� �
 �

��1���
�� �
�$
��
��*+�	*��
��"�
��$
%�

 �
��"�
 ��
 3�
��	
 �!	�����%��+

  �
'����
  
�
*�
 �
� 
����
 ���
�
��+


 �
%�1�"�
 =�����
 ��)

 	�%����*�
 �,/8
 .
� 
����$
 �
 	�%����*�
 ��
!F���

i 	�"	��*	
 1�������
�
 
"������
��1	*�+

�
#%�+�
� 1�������2
 1� �"��
 1e-
 R�
����
 �
�"
��+


)�
"�
�
 1�������
�
#�����
�� �
���+

�	"���8
(
"�
b-
�
%�	
 �	#
  �&�
"��
 "
�������*�
 � ���
�
����
 �
%�1�"�
=�����
 �
  1������

Soubor instrukcí PLC Tecomat, TXV 001 05.01. 
(1����"
#� 
����
��alogových �%�� &
�	#
�� 	�
��
��8 

Formát vstupních dat 
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Tab. 6.2 (�������$
����
'
��*+
�%�� &
��'����
�&
1�"$
45�66 
 TR301 

TR321 
TR302 TR303 

TR322 
TR304 

(
���
�%�� ��*+
�����& 4 4 8 8 
�% 
1�"���
�%�� & 1×4 1×4 2×4 2×4 
� 
�����
�
"	�
%�� 	�$ minus 
O�����	*��

""����� ne 
Metoda A/D p1��
"� postupná aproximace 
-
)�
 1��
"�
D
�����& 8 ms 
Binární reprezentace vstupu ��
)	�&
)�#
#������� 
Typ vstupu  �
�"
��2
�� �@
��
��)

 �

 �%	���



" 
�
��
%������ 
�+$)�
 1	
�E °C ±0,4 % plného rozsahu 
Teplotní drift ±0,003 % plného rozsahu/K 
Linearita ±0,07 % plného rozsahu 
C ��
������
%�
 1	
�%������*+

podmínkách 

0,05 % plného rozsahu 

Typ ochrany vstupu odpor, dioda 
+
 �,�
�	
%�� �  
=�1	*�
�
#%�+S
�
#�	����
�� LSB) 0 /
�!
I� V/ =� 0,488 mV 1) 
Vstupní odpor >10 MΩ 
/�	�1�� odpor zdroje signálu <10 kΩ 
-
�
����
������
 1���!��� max. +18 V, –16 V 
Proudové vstupy   
=�1	*�
�
#%�+S
�
#�	����
�� LSB) 0 �A
�!
I�6 mA/ =� 4,88 µA 2) 
Vstupní odpor 100 Ω 
-
�
����
������
 1���!��� max. ±50 mA, max. ±5 V 
Vstupy pro pasivní odporové 
sníma #� 

 

Vstupní impedance typ. 7500 Ω 
-
 
������
%������  
  4$ 
%������ Ni1000, W100=1,617 
  5
#%�+
��1��� –60 H�
�!
��E °C 
  Rozlišení (1 LSB) =� 0,09 °C 
  4$ 
%������ Ni1000, W100=1,500 
  5
#%�+
��1��� –60 H�
�!
�N� °C 
  Rozlišení (1 LSB) =� 0,1 °C 
  4$ 
%������ OV1000 
  5
#%�+
��1��� 6
�!
�666 Ω 
  Rozlišení (1 LSB)  =� 0,9 Ω 

 
LSB (Least Significant Bit) -
����	!��
)	�
)	�����
+
"�
�$ 

1) 1 LSB = 
�

����

�  
2) 1 LSB = 

��

����

��  
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��

���	����������	�
��	����� 

 13 TXV 138 03.01 

7. Analogové výstupy 
A���
'
��
��%�� $
%�
�!�
�

���"���
�� �@
��
1�#���*+
�����*+
 ���&
1í-

#���+


)�����8
/�%�� $
�%
�
�% 
1�"��$
"

%�� 	�$
%�
% 
����
�
%�
��
�

����
'
��
#���8
/�%�� ��

)�
"$
�%
�
'�����	*�$
% 
���$
%
1�"	*��	

)�
"$

regulátoru. 

(1����"
#� 
����
����
'
��*+
��%�� &
�	#
�� 	�
��
��8 

Tab. 7.1 (�������$
����
'
��*+
��%�� &
��'����
�&
1�"$
45�66 
 TR301 TR302 TR303 TR304 

(
���
��%�� ��*+
�����& 8 
volitel�� 

4 8 
volitel�� 

4 

�% 
1�"���
��%�� & 1×8 1×4 1×8 1×4 
� 
�����
�
"	�
%�� 	�$ minus 
O�����	*��

""�����

"
	������*+

elektrických obvo"& 

ne 

Typ výstupu �� �@
�� 
,� �@
��
�
#%�+ =� 6
�!
L2LN V 
Rozlišení (1 LSB 1)) =� 39 mV 
�+$)�
��%�� ��+

�� ��� typ. ± 1 LSB 

max. ± 4 LSB 
Binární reprezentace výstupu D
)	�& 
Výstupní proud max. 10 mA 
Doba nastavení výstupu max. 30 µs 
����!
��*�

" 
�
��%�� � >1 kΩ 
Odolnost proti zkratu min. 5 s 

 
1) LSB (Least Significant Bit) -
����	!��
)	�
)	�����
+
"�
�$ 

1 LSB = 
	�

�



�  
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8.	"����
�	��!����
#��	�
����  
/��*+�$
��'����
�$
1�"$
45�66
�%
�
%���"��"��
�$)����$
"����
%��	o-

���	
�
���	������	
�����$8
41���
�
���	�����
�����
��
�
!��
"
 ��	�
�
�$ &

TR301, TR303. 

8.1	"����
-	��!����
#��	�
���	.	/01.2  
���
��
�����
 �

 1	 
����
��'����
��
�
��"1�#�����
%$%����8
,�"1�#���


%$%���
 1�"%������
�����%���	
 
�����
�1�"$
(�
��
9���*	
 �
'���
��*�+

#a-
1�#���2
�	#���	#����
%���	*�
��)

1�"	*�+

#�1�#���
%���
��'����
�&8
.�nál CH1 
pracuje v  ����
��%�������
��!	��
(�8
C)%�+���
�
� �����
%
�)
�
%��!�)

%���
>(�,>48
 

(
"�
)��
  
 	%
 %��!�)
 ��
 
)%�!��
 �  1����*�
Sériová komunikace pro-
gramova����3��	
����
��	�����
�	
	����������	�������#	�$% 001 06.01.  

.����
���
��

 ��1��
 ����

%�#����
�
#+�����
5�-232, s vazebními 
obvody galvanicky spojenými s 	�������	
 1�"	*��	
 
)�
"$8
 .�
��
 �
+

 ��

�
!��
�
���*+
�$ &
�=
1�"$
"
 ��	�
���
 	''$)�*���
%
�
#+�����
5�-485 
nebo RS-7��
 ��	#
������
�8��8
(1� �����
���	�	�$

)
�
 �
#+����
%�
 1�"�
%�a-
vem vstupního signálu 232DIS v konektoru rozhraní RS-232 (viz kapitola 
12). Je-�	
��
%����
T6U2
��8
�� 18
 1	
#�%�����
%���"��"��+

��)���
 �

% 
����

��'����
��
 %
 (�
 �
)�8
 ��%�

 4V. 646 51.06), komunikuje CH1  ����
  �o-
%�1�"�	*����
�
zhraní RS-232. Je-li signál 232DIS ve stavu „1“, jsou signály 
���
 1� ���$
��
�
�	�����
�
#+����8
/
�)�
�$ �
���	���+

�
#+����
��
#��	%��

 1�"�����
��
��"1�#����
#�1�#���2
 ��8
��
 �$ �
 �
#+����
 ��+

%��	
��+

�o-
���	�����+

������2
�#"����
%�	
% 
����2
�$*+�
%�	
 1��
%�2
3�
��	
�ušení a 
pod. 

8.2	"����
-	��!����
#��	�
���	3	/0132  
���
 %�
�!�
  1�"�����
 �
  1	 
����
 	����	'�����*+
  ��	9��	�
 %�
 %��	
���


�%�� ��
��)

��%�� ��
"��2
  1	 
����
 �<�����+


���"�*�+

 anelu a vzá-
�������
 �
 
����
��'����
�&8
=&!�
 ��*
���
�
���
�	��
��!imech: 
5�!	�
PC  -  1	 
����
��"1�#���+

%$%�é��2
# ���	"��
 
������
(� 
5�!	�
PLC -  �
 
����
��'����
�&
��)

(;�
 �

�#á�����
 1�"�����
"�� 
5�!	�
MAS - %)��
"��
#
 
"1�#���*+
��'����
�&
nebo PLC v síti EPSNET 
5�!	�
uni  - 
)�*��
�!	�����%��
�����
 �

��	���#����
 
�!	�� 

,�%������
 
!�"
����+

��!	��
��
���"��

�
�� 	�
��
��2
 
"�
)��
 o-
 	%
 ��!	�&
 ��
 
)%�!��
 �
  1����*�
Sériová komunikace programovatelných 

����
��	�e���
�	
	����������	Tecoreg, TXV 001 06.01. 

5
#+����
���
��
�
�	�����
 �

���*+�$
�$ $
�=
��	#
������
�8��8
 

8.3	"����
-	��!����
#��	�
���	�	/01�2  
���
��
�
�	�����
��%�
�=
��'����
��8
;#�
���
"
 ��	�
 
�#�
�
�$ &
)�#
��a-

�
'
��*+
��%�� &8
��
�!�
 1�"�����
�
 1	 
����
	����	'�����*+
 ��	9��	�
%�
%é-
�	
���
�%�� ��
��)

��%�� ��
"��2
 1	 
����
�<�����+


���"�*�+

 �����

a �#��������
 �
 
����
��'����
�&8
=&!�
 �a*
���
�
���
�	��
��!	��*+? 
5�!	�
PC  -  1	 
����
��"1�#���+

%$%�é��2
# ���	"��
 
������
(� 
5�!	�
MAS - %)��
"��
#
 
"1�#���*+
��'����
�&
��)

(;�
�
%��	
>(�,>4 
5�!	�
uni  - 
)�*��
�!	�����%��
�����
 �

��	���#����
 
�!	�� 

,�%������
 
!�"
����+

��!	��
��
���"��

�
�� 	�
��
��2
 
"�
)��
 o-
 	%
 ��!	�&
 ��
 
)%�!��
 �
  1����*�
Sériová komunikace programovatelných 

����
��	�e���
�	
	����������	�������#	�$% 001 06.01. 

5
#+����
���
��
#��	%��
��
�$ �
�
���	�����+

 	''$)�*��
��	#
������

2.2). 

K programování 
regu������	-�	�����
�	
�������
.��	�
���	
CH1 

 
*��������	��4��
��	
RS-232 a RS-485 
kanálu CH1 

)51	0�	��.��	���	
������	������� 

   

)5�	0�	��.��	���	
������	������� 
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8.4 Rozhraní RS-232 
Rozhraní RS-���
#��	�@���
 1��
"
��%�� ��*+
%	'���&
44;
3�
���
��
3�o-

��F
 "�9	�
���
�
 % �*	9	��*�
 /8�D
 �>MA
 5�-����
 �
 �%�� ��*+
 %	'���&
  
"��

/8�D
 ��
 3�
��F
 44;8
 (
�!���
 %�
  1	
 % 
����
 "�
�
 �
�*
��*+
 #�1�#���8

Umo!F���
  �
�
#
 �
 "� ��<���
 ��!	��8
 G�
 �+
"��
  �

 % 
����
 ��
 ������

�#"����
%�	
�
 �
%�1�dí s nízkou úrovní elektromagnetického rušení. 

5�'����
�$
 1�"$
45�66
 �$�!�����
 ��
 �
���	��*	
  
�#�
��#�)��

)�
"$

%	'���&
 4<-
 �4���%�	�
 -����2
 5<-
 �5�*�	��
 -����2
 �4�
 ������
 4

 ���"�

a RTS (Request To Send) standardního rozhraní RS-232. 

(1����"
#� 
����
��#�)��*+

)�
"&
�
#+����
5�-232 viz kapitola 12. 

Tab. 8.1 Parametry rozhraní RS-���
��'����
�&
1�"$
45�66 
(1��
%
��
�$*+�
%� max. 230,4 kBd  1) 
Délka kabelu max. 15 m  2) 
,� ���
��%�� &
4<-2
54�
 1	
3�
��	
� typ. –8 V proti GND (Rz=5 kΩ) 
,� ���
��%�� &
4<-2
54�
 1	
3�
��	
6 typ. +8 V proti GND (Rz=5 kΩ) 
,� ���
�%�� &
5<-2
�4�
 �

3�o��F
� min. –3 V proti GND 

max. –25 V proti GND 
,� ���
�%�� &
5<-2
�4�
 �

3�o��F
6 min. +3 V proti GND 

max. +25 V proti GND 
M� �"��*�
�%�� &
5<-2
�4� 5 kΩ 

 
1) Maximáln�
 1��
%
��
�$*+�
%�
��
�	�	�
����
��<	�����
 
�
���
�
 1e-

�
%
�
�
�$*+�
%��
��%������+

��!	��
�
���	�����+

������
��	#
��á-
nek 13.6). 

2) =�<	�����
"����
��)���
�&!�
)��
 
�!	��
 
�#�
 �

 1��
%
��
�$*h-
losti do 19,6 kBd. 

Rozhraní RS-232 se 
�����
�	���	
dvoubodové spojení 
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8.5 Rozhraní RS-485 
Rozhraní RS-7DE
#��	�@���
 1��
"
��%�� ��*+
%	'���&
44;
3�
���
��
3�o-

��F
 "�9	�
���
�
 % �*	9	��*�
 /8��
 �V8�J2
 >MA
 5�-7DE�
 �
 �%�� ��*+
 %	'���&

 
"��
/8��
��
3�
��F
44;8
(�������$
%$����	*��*+
��#�)��*+

)�
"&
�
z-
hraní RS-485 ��
!F���
��*�)
"
��
% 
����
�
�*
��*+
#�1�#���
�
��!	��
 o-
�
�	���
 "� ��<8
 G�
 �+
"��
  �

 % 
����
 ��
 %�1�"��
 �#"����
%�	
 �
  �
%�1�"�

s vyšší úrovní elektromagnetického rušení. 

5�'����
�$
 1�"$
45�66
 �$�!�����
 ��
 �
���	��*	
  
�#�
��#�)��

)�
"$

%	'���&
4<-
�4�ansmit Data), RxD (Receive Data) rozhraní RS-485. Signál 
54�
�5�W��%�
4

���"�
��
	������
�$�!	�
�
1í#���
���	��*�
�$%�����8
 

(1����"
#� 
����
��#�)��*+

)�
"&
�
#+����
5�-485 viz kapitola 12. 

Tab. 8.2 Parametry rozhraní RS-7DE
��'����
�&
1�"$
45�66 
(1�nosová rychlost max. 230,4 kBd 1) 
Délka kabelu max. 1200 m 2) 
�	��	�
%�
"	9����*	����*+
�%�� &
5<-I2

RxD– 

±200 mV 

Vstupní odpor diferenciálních 
�%�� &
5<-I2
5<-– 

min. 12 kΩ 

,� ���
"	9����*	����*+
�%�� & 
RxD+, RxD–
 �

3�
��F
� 

min. 0,2 V, max. 12 V 

Na ���
"	9����*	����*+
�%�� & 
RxD+, RxD–
 �

3�
��F
6 

min. –0,2  V, max. –7 V 

,� ���
"	9����*	����*+
��%�� & 
TxD+, TxD–
 1	
3�
��	
� 

min. 1,5 V (Rz=75 Ω), 
max. 5 V (Io=0) 

,� ���
"	9����*	����*+
��%�� & 
TxD+, TxD–
 1	
3�
��	
6 

min. –1,5 V (Rz=75 Ω), 
max. –5 V (Io=0) 

5
#"��
+
"�
�$
��%�� ��+

�� ���
 1	

úrovních 0 a 1 

max. ±0,2 V 

Výstupní proud max. ±250 mA 
 
1) =�<	�����
 1��
%
��
�$*+�
%�
��
�	�	�
����
��<	�����
 
�
���
�
 1e-

�
%
�
�
�$*+�
%��
��%������+

��!	��
�
���	�����+

������
��	#
��á-
nek 13.6). 

2) =�<	�����
"����
��)���
�&!�
)��
 
�!	��
 
�#�
 �

 1��
%
��
�$*h-
losti do 76,8 �B"8
=�<	�����
 1��
%
��
�$*+�
%�
�&!�
)��
 
�!	��
 1	

"��*�
��)���
�����
��!
�66 m. 

Rozhraní RS-485 se 
�����
�	
k vícebodovému 
spojení 

 

 



 ���������	
��

���	����������	�
��	����� 

 17 TXV 138 03.01 

8.6 Rozhraní RS-422 
Rozhraní RS-422 reguláto�&
1�"$
45�66
#��	�@���
 1��
"
��%�� ��*+
%	g-

���&
44;
3�
���
��
3�
��F
"�9	�
���
�
% �*	9	��*�
/8��
�V8�J2
>MA
5�-422) 
�
�%�� ��*+
%	'���&
 
"��
/8��
��
3�
��F
44;8
(�������$
%$����	*��*+
�a-
#�)��*+

)�
"&
�
#+����
5�-7��
��
!F���
"�
�)
"
��
% 
����
�
�*
��ch 
#�1�#���
�
"� ��<���
��!	��8
G�
�+
"��
 �

% 
����
��
%�1�"��
�#"����
%�	

v  �
%�1�"�
%
�$���
3�
���
������
��'���	*��+

���ení. 

5�'����
�$
 1�"$
45�66
 �$�!�����
 ��
 �
���	��*	
  
�#�
��#�)��

)�
"$

%	'���&
 4<-
 �4���%�	�
-����
 �
5<-
 �5�*�	��
-����
 %���"��"ního rozhraní 
RS-422. 

(1����"
#� 
����
��#�)��*+

)�
"&
�
#+����
5�-422 viz kapitola 12. 

Tab. 8.3 Parametry rozhraní RS-7��
��'����
�&
1�"$
45�66 
(1��
%
��
�$*+�
%� max. 230,4 kBd 1) 
Délka kabelu max. 1200 m 2) 
Citlivost diferenciálního vstupu 
RxD+, RxD– 

±200 mV 

Vstupní odpor diferenciálního vstupu 
RxD+, RxD– 

min. 12 kΩ 

,� ���
"	9����*	����+

�%�� � 
RxD+, RxD–
 �

3�
��F
� 

min. 0,2 V, max. 12 V 

,� ���
"	9����*	����+

�%�� � 
RxD+, RxD–
 �

3�
��F
6 

min. –0,2 V, 
max. –7 V 

,� ���
"	9����*	����+

��%��pu 
TxD+, TxD–
 1	
3�
��	
� 

max. 5 V (Io=0), 
2,3 V (Rz=100 Ω)  

,� ���
"	9����*	����+

��%�� � 
TxD+, TxD–
 1	
3�
��	
6 

max. –5 V (Io=0), 
–2,3 V (Rz=100 Ω)  

5
#"��
+
"�
�$
��%�� ��+

�� ���
 1	

úrovních 0 a 1 

max. ±0,2 V 

Výstupní proud max. ±60 mA 
 
1) M�<	�����
 1��
%
��
�$*+�
%�
��
�	�	�
����
��<	�����
 
�
���
�
 1e-

�
%
�
�
�$*+�
%��
��%������+

��!	��
�
���	�����+

������
��	#
��á-
nek 13.6). 

2) =�<	�����
"����
��)���
�&!�
)��
 
�!	��
 
�#�
 �

 1��
%
��
�$*h-
losti do 76,8 �B"8
=�<	�����
 1��
%
��
�$*+�
%�
�&!�
)��
 
�!	��
 1	

"��*�
��)���
�����
��!
�66 m. 

Rozhraní RS-422 se 
�����
�	���	
dvoubodové spojení 
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9. Balení 
G�"�
��	��
�=
�
5=
�%
�
% 
��
%
 1�)����
)����$
"

���)	*

 ��1���*+


9	<����
��
!�
�8
/�����
)�����
%�
 �
��"�
 
"��
�
#%�+�
#���#�$
�
# &%
)�

 1� ���$
"

 1� �����+


)���

 ��1���+

 1� ������	 etiketami a ostatní-
�	
3"��	
������	
 �

 1� ����8 

10.	��� �


 
(1� ����

"
���
)*�
%�
 �
��"�
# &%
)��
"
+
"�����
 1	

)��"������


���
)��8
(1� ����
���%����	
 �
%�1�"�$

")�������
��%�
)��
 �
��"���
��y-
���	
"
 ������	
 �
%�1�"�$2
�
 
�
#�
������
��	���
�
��
obalu. Krabice musí 
)��
��
!���
���2
�)$
��"
��

�
%��
�
�����
 
+$)�
�
 
��
#���
������+



)���8
/��
)��
��%��
)��
)�+��
 1� ���$
�$%�����
 1�����
 &%
)���
 o-
�����
%���*+
 ��	�&8
 (1� ����
 ��
 "
�
���

  �
��"��
  1	
 �� �
��*+
 –25 H�
 �!

70 °C, relativní vlhkosti 5 K
�!
LE % (nekondenzující) a tlaku >70 kPa. 

11. Skladování 
����"
����
 ���
)��
 ��
 "
�
���

 ���
 �
 �	%��*+
  �
%�
��*+
 )�#
 �
"	��+



 ��*+�2
�'��%	���*+
 �$�&
�
 ��2
 1	
�� �
��*+
–25 H�
�!
J6 °C, relativní vlh-
kosti 5 K
�!
LE % a tlaku >70 �(�8
(1	
%���"
���� nesmí docházet k náhlým 
�� �
����
 #�����
 �
 
�
%���
 ���
)��8
-�
�+
"
)�
 %���"
����
 ���
)��
  1	

�� �
��*+
)��!�*�*+
%�
+
���
+���	*	
 
�
����
�� �
�$
%�	!���
�� �*	��
#��
+o-
��*�
)����	�8
,���+
"�����
%���"
��*�
�� �ota je 20 °C. 

12. Instalace 

12.1 Zásady správné instalace 
5�'����
�$
4�*
��'
1�"$
45�66
�%
�
��%�����
#�1�#���
������
�
#�%��v-

)�
"

�#��1���*+
%�1���8
�
+��"	%��
% �����
�	��
%�	
%$%����
��
�1�)�
�
�	�

�
#���$
�
 �
��"���
%�1���
���2
�)$
)$�

�
!��
�
�%��������
�% 
1�"����

co nejvíce omezit vliv zejména %	�
��*+
��%��
#�1�#���
��
��'����
�8
C��#���

��	��
 ������
 �#�
 "
%�+�
��
 �+
"���
 �
#��%�����
 ��%��
 #�1�#���2
 ���	*+

správným propojením a odrušením induk�	���*+
#���!�8
 

C)�*��
 ����
�$�

#�%�"$? 
• #
+��"	%��
������
�
*+��#���
��
�+
"�����

%�1�F
�
�
��
��!
 ��%�
�� 
• ��'����
�
 ���%@
���
  
��"
 �
!�

  �
%�
�
��
 
""�����
 
"
 ���
���*+


% ���*�*+
 ���&
1�#���
��*+�
�
'	� 
• �
"	��
���%�
"�9	�
����
"

��)��
��*+
!�a)&2
#�)���	�
�$���1���
%�$��� 
• ���$���1��
#)$�����
%
�)�+
�
"	�&
�� �����2
����
'
��*+
%	'���&2
�%�u-

 &
�
��%�� &
(;�
%
�
"	�	
%	�
��
%�1�"���
��%�	
�
#�odu 
• %������
  1��
"��*+
 ��)��&
 ����
'
��*+
 �%�� &
 �
 ��%�� &
 �
 �
���	���:

ních linek spojovat s �#�����
�
 �
%��
�
 %�1���
 ��
 �%�� �
 ��)���
 "


%�1��� 

• %������
 ��)��&
 % 
�
���
 % �
%��
�
 %�1���
  
�
*�
 ��)��
��*+
  �&*+
"��

�
�%���
����*+
 �

����

3���2
 1� �"��
�
�
�
�
 1�*+$��
�
*

��������

 �
*+
�
%������ 

• 
*+����
�
%�
���
��'����
��
% 
�
���
*

���)��!�
%
��!	�
�
��%��
%�1���

��)

 *

 ����������
 %��
%������
 % 
���
 %
 
*+����
�
 %�
��
�
 %�1���2

% 
�
 �
��"��
�an���
%
 �&1�#��
�	�8
�2E mm2 

• 	�"���	���
#���!�

���1
���
�
��%��
�#�	��
������ 
 

(�	�*	 
 �&#��*+
# &%
)&

���1���
 	�"���	���
#���!�2
 
�&*�$
 �

����+

5�
 
"���
��*�*+
 ����&2
  1�+��"
 %�"
 
"���
��*�*+
  ���&
 "
"�����*+
 �ý-
�
)*��
��'����
��
�
"����
"
 
������
�%
�

)%�!���
�
 1����*� Projektování 
re��������	�
��	��1��	
	�����#	�$% 138 05.01.  
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12.2	4
5������	 �)
��

��	 ��
�'��	�� ����  
/�
 %�1���*+
 )�#
 ��*���+

 ��	�1��+

 
)�+�
 �#"�*+�
��%�
 )��
 ��'����
�


���%���
 ���2
 �)$
 �#"����
%�
 ��#	
 % 
"��
 �
 +
���
 %���
�
 ��'���toru 
a ��	�1���	
%�����	
%�1���
)$��
�	�	�����
�66 ��8
(
��"
����
�
!��
#��	s-
tit dobrou samovolnou cirkulaci vzduchu, je nutné zajistit cirkulaci vestav�:
ním ventilátoru. Maximální povolená teplota vzduchu vstupujícího do regulá-
toru je 55 °C.  

12.3	6����)	 
Regu���
�
%�
�
�����
"

%�	%��
 
�
+$
��
�
�	���
0�, EN 50022. RM se 

��	%@���
�!"$
� ���


"
�=8
/�����
�
#���$
�=
�
5=
��'����
��
�%
�
#1�j-
mé z obr. 12.1, 12.2. 

 

 
 

(��6	7167	����
�����	��4�8��	9�	����������	�
��	����� 

 

 
 

(��6	7161	����
�����	��4�8��	��	����������	�
��	����� 
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12.4	4
 �5���	
%�� �	
	
-%�� �	����������  
Vstupy a výstupy regulátoru se s výjimkou ochranné zemnicí svorky 

a rozhraní RS-���
���
 1	 
����
 
�
*�

"���������*+
%�
��
��	*2
�����
%�

#�%
�����
��
 1�%�����
�	"�	*�
�%�� &
�
��%�� &8
X�
�)
��
�ást svorkovnice 
��
 �
�%���
����
  �

  1	 
����
  ���+

 �
"	��
 %
  �&1�#��
"

 �2E mm2 nebo 
�����
%
 �&1�#��
"

� mm28
=	�	�����
"
 
������
 �&1�#
 ���+

�
"	��
��

0,2 mm2, lanka 0,5 mm28
��
��
��	*�
�%
�
%
���%��
 1�)���
��'����oru. 

 
��� �5�

��	%
����
����	��5%��	��������	 ����	'�!���	)���-!	�ó-

dova ��!	 �
��!7	����	�
�����!	��	 ��
�'�	'��������5��	'
 �5���	8 !! 
 

 
 

1 svorkovnice A
)	�����*+
�%�� & 
2 svorkovnice D
����
'
��*+
�%�� & 
3 svorkovnice E, H
����
��*+
��%�� & 
4 svorkovnice K volitelného rozhraní CH1 
5 zásuvka L rozhraní RS-232 CH1 
6 svorkovnice M napájení regulátoru 
7 svorkovnice N volitelného rozhraní  CH2 
8 svorkovnice P
����
'
��*+
��%�� &
��)

�
#+����
�
�	�����+

��� 
9 %�
���
 �

 1	 
����

*+�����+

�
"	�� 
10 vidlice R
 �

 1	 
����
5= 
11 pojistk�
�� ���*�+

���	�� 
 

(��6	716�	"-��������	�����0�

����	-
����
���	9�	����7#	����1 
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1 svorkovnice A, B 
)	�����*+
�%�� & 
2 svorkovnice C, D
����
'
��*+
�%�� & 
3 svorkovnice E, F, G, H
����
��*+
��%�� & 
4 svorkovnice K volitelného rozhraní CH1 
5 zásuvka L rozhraní RS-232 CH1 
6 svorkovnice M napájení regulátoru 
7 svorkovnice N volitelného rozhraní CH2 
8 svorkovnice P
����
'
��*+
��%�� &
��)

�
#+����
�
�	�����+

��� 
9 %�
���
 �

 1	 
����

*+�����+

�
"	�� 
10 vidlice R
 �

 1	 
����
5= 
11 pojistka napájecíh

���	�� 
 

(��6	716:	"-��������	�����0�

����	-
����
���	9�	�����#	����: 
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1 svorkovnice A
)	�����*+
�%�� & 
2 svorkovnice D
����
'
��*+
�%�� & 
3 svorkovnice E, H
����
��*+
��%�� & 
4 #�%����
 �

 1	 
����
�
�= 
5 %�
���
 �

 1	 
����

*+�����+

�
"	�� 
 

Obr.	716;	"-��������	�����0�

����	-
����
���	��	���17 
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1 svorkovnice A, B 
)	�����*+
�%�� & 
2 svorkovnice C, D
����
'
��*+
�%�� & 
3 svorkovnice E, F, G, H
����
��*+
��%�� & 
4 #�%����
 �

 1	 
����
�
�= 
5 %�
���
 �

 1	 
����

*+�����+

�
"	�� 
 

Obr. 12.6 Usp�������	�����0�

����	-
����
���	��	���11 
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12.4.1 Propojení ZM a RM 
5=
%�
���%��
��
�
 �	���
 1	)�	!��
�
*�

"
 ����
%���$
�=8
��%����
��


 �%�
���
�
"	�	
5=
%�
#�%���
"

 �
�	��+��
�	"�	*�
�=

��
���
�
 �����

)
��
�=8
(1	 
����
5=
%�
 
%���
 ��%��
�
�=
 ���2
�)$
%�
 �%�
��
�
"	�

zasunul pod kryt RM. 

12.4.2 Zapojení ochranné svorky 
C*+�����
 %�
���
 �=
 �
 5=
 ��'����
��
 ��%�
 )��
  �
 
����
 %
 ��	�1��



*+����
�
 %�
��
�
 %�1���8
 (�
 
����
 ��%�
 % �F
���
  
!�"���$

0�, 33 2200-5-E78
�
+��"	%��
������
��
�+
"��
�
%�1���
%
�
�
�
�
�
���!��

deskou spojit ochrannou svorku co nejkratším spojem s �
���!��
 "�%�
�8


C*+�����
%�
���
��

#������
#����
�

*+��n��+

�#������
 . 

12.4.3 Napájení regulátoru 
,� �����
��'����
��2
�%�� ��*+
�
��%�� ��*+

)�
"&
��%�
)��
�
����'
�		


 1� ���
MM
"��
0�, 33 0420-1. 
 
+
 �5���	 '���5	 !�%�	 % �&�

�	  ��!����	 '���5�	 "9:�	  ����	

;"+ 33 2000-4-41. 
 
Mezi primárním a sekundárními vinutími transformátoru musí být navinu-

��
%���	*�
��
9R�	�2
% 
����
%
��	�1��

*+����
�
%�
��
�
%�1���2
��)

��%�
)��

vinu��
 �
%�
�
��
�% 
1�"���
���2
�)$
)$��
�	�	���	#
����
�#������
�� a-
*	��
��#	
 �	�����	8
 -

  1��
"&
 �� �����
 ��
 �+
"��
 #�1�"	�
 �$ �����2
 �����

�%��"F���
 ��*	
 1	
��"���
 �
'����2
3"�!)�
�
 1� �"��*+

 ����*+8 

,� ���*�
 �� ���
 �7 V~ ±20%, 50 Hz –EK
 �! 60 Hz +5% nebo 24 V– 
±20 K
 %�
  1	 
����
 ��
 �=
 "

 %�
���
 =�
 �
 =�
 %�
��
��	*�
 
#������

(CP>5
M,(�48
5=
 ��
�� ����
 	������
#�
�=8
(1	
#� 
�
����
%����
%��r-
��+

�� �����
��#���!�
��
 
���	��
�� ���8
4�����
 1���
����
+
���
+���	*�

toleran*�
�&!�
 # &%
)	�
  1�������
 �� �@
��+

 
*+�����+

  ����
���	��

regulátoru. 

(�

"	���#
����
#"�
��
��
�1�)�
���!
���
��<8
 1��
�
�� W (20 VA), ve 
������
��

)%�!��
	
 1��
�
*����
����
)	�����*+
����
��*+
��%�u &8
 

� �����
�%�� ��*+

)�
"& mohou být napájeny ze stejného zdroje jako 
��'����
�8
(1��
�
%� ����+

)	�����+

�%�� �
��
�$ 8
62�E W (0,25 VA). 

Obvody spínané binárními výstupy musí být napájeny ze samostatného 
#"�
��
��)

���% 
F
#�
%��
%�����+

�	����
����%9
����
��8
�"�
�
��%�
)��

"	���#
���
 
"��
�
�������+

 1��
��
#���!�8 

 

Provedení 
transformátoru 

Zapojení napájení 
regulátoru 
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TR303, TR304 a typu RM TR322. 
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12.4.6	4
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D5 svorkovnic v poli ANALOG INPUTS. Na obr. 12.9 je schematicky nazna-
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TR303, TR304 a typu RM TR322. 

Typ analogového 
vstupu se nastavuje 
propojkou 
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TR302, TR304 

Svorka Signál Poznámka 

P1 AO0 analogový výstup 0 
P3 AO1 analogový výstup 1 
P5 AO2 analogový výstup 2 
P7 AO3 analogový výstup 3 
P2, P4, P6, P8, 
P9, P10 
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Volitelné analogové výstupy ZM TR301, TR303 jsou vyvedeny na svorky 
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piggybacku OT-14 je uvedeno v tabulce 12.2. 
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C4-14 v ZM TR301, 
TR303 

Svorka Signál Poznámka 

P1 AO0 analogový výstup 0 
P2 AO4 analogový výstup 4 
P3 AO1 analogový výstup 1 
P4 AO5 analogový výstup 5 
P5 AO2 analogový výstup 2 
P6 AO6 analogový výstup 6 
P7 AO3 analogový výstup 3 
P8 AO7 analogový výstup 7 
P9, P10 AGND % 
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12.4.8 Zapojení rozhraní CH1 
Vazební obvody rozhraní RS-232 CH1 jsou vyvedeny na 9-ti pólovou zá-
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L-ti pólovou zásuvkou D-Sub. 

 
Zapojením kabelu TXK 646 51.06 dojde k automatickému odpojení voli-

telného rozhraní CH1.  
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Vývod Signál Typ signálu �!	�� 

L2 RxD vstup regulátoru datový signál 
L3 TxD výstup regulátoru datový signál 
L5 GND signálová zem  
L7 RTS výstup regulátoru 1�"	*�
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2) 
L8 CTS vstup regulátoru 1�"	*�
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Parametry rozhraní viz kapitola 8. 
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v poli SERIAL CHANNEL 1.  
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Svorka Signál Typ signálu �!	�� 

K1  kostra  1	 
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K2, K4 RxD–/TxD– vstup/výstup  datový signál 
K3, K5 RxD+/TxD+ vstup/výstup  datový signál 
K6 GND signálová zem  
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Parametry rozhraní viz kapitola 8. 
 
/�#�)��

)�
"$
�
#+����
�%
�
�$��"��$
��
%�
��$
.�
�!
.N
%�
��
��	*�


v poli SERIAL CHANNEL 1.  
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=5-17 CH1 
Svorka Signál Typ signálu �!	�� 

K1  kostra  1	 
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%������ 
K2 TxD– výstup  datový signál 
K3 TxD+ výstup  datový signál 
K4 RxD– vstup datový signál 
K5 RxD+ vstup datový signál 
K6 GND signálová zem  
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Volitelné rozhraní 
RS-485 CH1 
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RS-422 CH1 
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Obr. 12.13 Propojení rozhraní RS-:11	)57	����������	�
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Parametry rozhraní viz kapitola 8. 

12.4.9 Zapojení rozhraní CH2 
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v poli SERIAL CHANNEL 2. 
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N4 TxD výstup datový signál 
N5 RxD vstup datový signál 
N6 GND signálová zem  
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signálu CTS. 

 

Volitelné rozhraní 
RS-232 CH2 
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Parametry rozhraní viz kapitola 8. 
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v poli SERIAL CHANNEL 2. 
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Svorka Signál Typ signálu �!	�� 

N1  kostra  1	 
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N2, N4 RxD–/TxD– vstup/výstup  datový signál 
N3, N5 RxD+/TxD+ vstup/výstup  datový signál 
N6 GND signálová zem  
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Rozhraní RS-485 
CH2 
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v poli SERIAL CHANNEL 2.  
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Svorka Signál Typ signálu �!	�� 

N1  kostra  1	 
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N2 TxD– výstup  datový signál 
N3 TxD+ výstup  datový signál 
N4 RxD– vstup datový signál 
N5 RxD+ vstup datový signál 
N6 GND signálová zem  
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12.4.10 Zapojení rozhraní CH3 
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v poli OPTIONAL I/O. 
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Vývod Signál Typ signálu �!	�� 

P1 TxD výstup datový signál 
P2 RTS výstup 1�"	*�
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P3 RxD vstup datový signál 
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Svorka Signál Typ signálu �!	�� 

P6, P8 RxD+/TxD+ vstup/výstup datový signál 
P7, P9 RxD–/TxD– vstup/výstup datový signál 
P10 GND signálová zem  
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Volitelné rozhraní 
RS-422 CH2 

Rozhraní RS-232 
volitelného CH3 

Rozhraní RS-485 
volitelného CH3 
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13. Obsluha 
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Výrobce neodpovídá za škody vzniklé nesprávnou obsluhou nebo 

�����!"	
������"�"	�#ivatelského programu. 

13.2 Uvedení do provozu 
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!����������!���
��

postup: 
• �"
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��droje  
• zkontrolovat propojení ochranné svorky ZM a RM regulátoru s hlavní 
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13.3 Inicializace regulátoru 
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�zapínací sekvence. Zapínací 
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" %
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toru a nastavení regulátoru do definovaného výchozího stavu. 
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binární výstupy dále blokovány v klidovém stavu, analogové výstupy vynulo-
vány a na displeji je zobrazen kód chybového hlášení. 

�
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HALT a na displeji je zobrazeno chybové hlášení. 
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K24 v XPRO a Mosaic 
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#option __konst 24 = $80 

 
K24 v Merkur 
V ��
����
��
��� ��
����!��$��"��� ��� ���������� ����� "
�	��������� "
n-

stanty K24.7 provede z menu Volitelné -> Nastavení -> Kompilátor -> Nulo-
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Merkuru od verze 3.1.22. 

 

K24 v Epos 
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Tab. 13.1 ,�%���	�����
  �������$
 ��'����
�&
 1�"$
 45�66
 ��
  
1�"�
 #����

dopra��
�
 

1�"*�*+� 

Nastavovaný 
objekt 

Nastavitelné parametry/nastavení 

kanál CH1 - 
(re!	�SPC) 

adresa rychlost prodleva 
odpov�di 

detekce 
CTS 2) 

parita 4) 

 vypnut - - - - - 
 ��!	�SPC adresa rychlost prodleva 

odpov�di 
detekce 
CTS 2) 

parita 4) 

kanály 
CH2 a CH3 1) 

re!	�SPLC 5) adresa rychlost - - - 

 re!	�SMAS - rychlost dopravní 
zpo!"��� 

detekce 
CTS 2) 3) 

parita 4) 

 ��!	�Suni  - - - - - 
#"�
�
��
 ���@


programu 
�!ití  

datum den v týdnu datum ��%�* rok 

��% hodiny minuty sekundy 
 
1) Kanál CH3 obsahují pouze typy TR301 a TR303 osazené komunika�:

ním piggybackem. 
2) -����*�
�4�
��
�
!��
 
�#�
%
�
#+�����
5�-232. 
3) Detekci CTS v re!	��
=A�
�#�
��%���	�
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���8 
4) Nastavení parity je zavedeno od verze systémového programového 

vybavení 8.0. 
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�
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�#�
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Zobrazování 
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  0,3 kb/s PC,MAS    28,8 kb/s PC,PLC,MAS 
  0,6 kb/s PC,MAS     38,4 kb/s PC,PLC,MAS 
  1,2 kb/s PC,MAS    57,6 kb/s PC,PLC,MAS 
  2,4 kb/s PC,MAS    76,8 kb/s PLC 
  4,8 kb/s PC,MAS  115,2 kb/s PLC 
  9,6 kb/s PC,PLC,MAS  172,8 kb/s PLC 
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s následujícím významem: 
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s následujícím významem: 
dE - nastavení dne v týdnu 
Po - nastavený den 

-��
 �#�
 ��%���	�
 ��
  
�"���
 �!
 ��"��	
 � ). Stiskem 
��������
�>4
������
"��
�
��"��2
%�	%���
��������
=C->
��
!���
��%���e-
��
"��
�
 1��"���
��
�astavení dalšího parametru. 

 
(1	
��%���
����
"��
�
��%�*	
%�
��
"	% ���	
#
)��#���
# ����
�$ � 

 

s následujícím významem: 
dA -
��%������
"��
�
��%�*	 
23  - nastavený den  

-��
�#�
��%���	�
�
�
#%�+�
�
�!
��8
.������
%�	%���
��������
�>4
#���í-
me jeho hodnotu o 1, dlou+��
%�	%���
��������
�>4
��%	
� s) zvýšíme jeho 
hod�
��


�68
��	%���
��������
=C->
��
!���
��%������
"��
�
 1��"���
��

nastavení dalšího parametru. 

 
(1	
��%���
����
��%�*�
%�
��
"	% ���	
#
)��#���
# ����
�$ � 

 

s následujícím významem 
ME -
��%������
��%�*� 
10   -
��%������
��%�*
 

=�%�*
�#�
��%���	�
�
�
#%�+�
�
�!
��8
.������
%�	%���
��������
�>4
#�ý-
����
��+

+
"�
��


�2
"�
�+��
%�	%���
��������
�>4
��%	
� s) zvýšíme jeho 
+
"�
��


�68
��	%���
��������
=C->
��
!���
��%������
��%�*
�
 1��"�me 
na nastavení dalšího parametru. 

 
(1	
��%���
����
�
��
%�
��
"	% ���	
#
)��#���
# ����
�$ � 

 

s následujícím významem: 
ro - nastavení roku 
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s následujícím významem: 
Ho - nastavení hodin 
15 - nastavená hodina  
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s následujícím významem: 
Mi - nastavení minut 
38 - nastavené minuty  
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s následujícím významem: 
SE - nastavení sekund 
32 - nastavené sekundy  
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14.2 Podmínky pro správnou funkci diagnostiky 
�����"��
  
"����
�
  �

 )�#*+$)�
�
 9���*	
 ��'����
��
 �
 % ����
�
 �	n-
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14.3 Indikace chyb 
Centrální jednotka je vybavena hlavním chybovým zásobníkem, který 
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%ériových kanálech. 

Úplný kód chyby v hlavním chybovém zásobníku má délku 4 byty. První 
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AJ - horní byte fyzické adresy jednotky, na které vznikla chyba 
$12 = sériový kanál CH2 
$13 = sériový kanál CH3 
$A0 = binární vstupy a výstupy 
$D0 = analogové vstupy a výstupy 
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14.5 Ostatní chyby 
/
  1� �"�
 �#�	��
 �������
 #
 
%�����*+
 *+$)2
 �����
 ��
��	�F���
 #�%�"��


���%���
 1�#���2
"	�'�
%�	*��
%$%���
 
�#�
 	"���	9	����
�#�	��
�
#���"�2
#�e-
1������
#����"��
�R"
*+$)$
�
��'	%���
��72
3 ���
�R"
*+$)$
�
��'	%���*+
�7D

�!
�E�
 �
 1�#���
  �
*�%�
 �
)�+�
"��8
 M�9
���*	
 �#�
 �$�!��
 �
 �!	�atelskému 

���1���
��*hto chyb. 

�+$)�
�#�
��!
#�	%�	�
�$������
*+$)
��+

#�%
)����
"

��"1�#���+

%$s-
tému (PC). 

14.5.1 Chyby sériové komunikace 
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  Chyby od sériového kanálu CH2 mají hodnotu druhého bytu 
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  Instrukce WMS má chybný parametr, a proto se neprovede. 
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Chyby systému 

Chyby programování 
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16.2 Kontrola propojení PE svorek 
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Hodnota odporu musí být ≤ 0,1 Ω. 
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regulátoru napájeny z lithiové baterie (Panasonic CR2032 nebo obdobné 
baterie 3 V, 210 mAh, φ 20 mm). Param���$
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programu a obvod RTC napájeny po dobu cca 5 minut ze zálohovacího 
kondenzátoru.  
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