LC-104-PIMW
DSC Dualni detektor pohybu (PIR a MW) s odolnosti proti zvifatim
Instala¢ni navod

Detektor provadi analyzu podminek prostredi pomoci méfeni frekvence celého spektra rychlosti pohybu, coz umoznuje
zaméfeni na narusSitele a vylucuje faleSny poplach vyvolany vlivy prostredi. Spektralni rozbor je zaclenény do
elektronickych rozvodu na bazi VLSI, coz zarucuje vysokou spolehlivost a bezproblémové pouzivani detektoru.

Jelikoz je LC-104-PIMW kombinované zafizeni (PIR a mikrovinné), signal poplachu je vyslan pouze v pfipadé sou¢asné aktivace
obou senzort (PIR a mikrovinného). Uginny dosah detektoru je pouze v mistech, kde se protinaji detek&ni paprsky PIR a MW.

Tento instalani navod by mél byt pouzit ve spojeni s instalatnim manualem pro Ustfednu.

TYPICKA INSTALACE

Vybér mista pro upevnéni

Vyberte misto s nejvétSi moznosti zachyceni narusitele. (doporuujeme instalovat do rohu). Viz. profil detekce obr. 3. Vysoce kvalitni étyf-prvkovy senzor
odhali pohyb, ktery prekfizi paprsek. Detektor je trochu méné citlivy pfi odhaleni pohybu sméfujiciho smérem k detektoru. Doporu¢ena montazni vyska je
od 1,8m do 2,4m.

Vyvarujte se nasledujicich umisténi: * Naproti pfimému slune¢nimu zareni. * Naproti prostoru s moznosti prudké zmény teploty. * Prostory se
vzduchovymi vyvody nebo znaénym proudénim vzduchu. LC-104-PIMW pracuje lépe ve stalém a stabilnim prostredi.

MONTAZ ZAKLADNY DETEKTORU

Detektor mGze byt montovan na zed nebo do rohu. Pokud potfebujete provést montaz na strop nebo jinam na zed, tak pouzijte drzak detektoru(obr. 6 a 7).

1. Pro odstranéni ¢elniho krytu od$roubujte upevriovaci Sroub a lehce nadzdvihnéte Eelni kryt. (obr. 2-11).

2. Pro odstranéni PCB desky opatrné odSroubujte upeviiovaci Sroub umistény na ploSném spoji detektoru. (obr. 2-9).

3. Prolomte otvory nezbytné pro vyhovuijici instalaci (obr. €. 1 — B nebo C). Pouzijte 4 Sroubky 3x30mm.

4. Kruhové a obdélnikové prolisy na spodni €asti zakladny jsou vylamovaci otvory pro protazeni kabell. Také muzete pouzit montazni otvory, které nejsou
primarné uréeny pro vedeni vodi¢l (PFi pouziti drzaku detektoru protahnéte vodi¢e drzakem, obr. 2-7).

5. Pfimontujte zakladnu detektoru na zed, na roh nebo na strop. (Pro variantu s drzakem instalujte drzak (obr. 6 a 7)).

6. Nainstalujte zpét ploSny spoj — zcela dotahnéte pfipeviiovaci Sroub.

7. Zapojte kabel do svorkovnice.

8. Nainstalujte zpét krytku, vlozte ji pfesné do uzaviracich kolik(l a zasroubujte upevriovaci Sroub.

INSTALACE DETEKTORU

Pripojeni do svorkovnice (viz. obr. 5).

Svorky 1 a 2 — oznacené ,,T1,T2 (TAMPER). Tyto svorky pfipojte k 24hod zéné v Ustfedné. V pfipadé, Ze je otevien predni kryt detektoru, je okamzité
vyslan poplachovy signal do Ustfedny.

Svorky 3 a 4 oznacené ,,NC, C (Relé)“. Vystupni svorky relé detekce PIR.

Svorka 5 — oznacena ,,NO“ — Tuto svorku mlzete pouzit pro snadné pfipojeni odporu dle konfigurace EOL.

Svorka 6 — oznacéena ,,-“ (-12V). Pfipojte k zapornému napéti zdroje.

Svorka 7 — oznacena ,,+“ (+12V). Pripojte ke zdroji kladnému napéti 9,6 az 16V DC.

Poznamka: Detektor musi byt napajen ze zdroje, ktery je schopen zajistit funkci detektoru po dobu min. 4 hodin.
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NASTAVENiI DETEKTORU

NASTAVENI CITLIVOSTI ,MW*

Prepinac¢ 3 z DIP5 — slouzi pro nastaveni citlivosti MW v zavislosti na prostredi.
Pozice nahore ,,ON“ — nizka citlivost (pulst = 8), pouzijte pro problematické prostredi.
Pozice dole ,,OFF“ — vysoka citlivost (pulsti = 2), pouZziva se pro normalni prostiedi.

Potenciometr ,,MW* potenciometr nastavuje detekéni rozsah ,MW*. Stfedni pozice odpovida rozsahu asi 15m, minimalni rozsah je 7m. Otaenim ve
sméru hodinovych ruci¢ek se dosah zvySuje, proti sméru hodinovych rugi¢ek se dosah snizuje.

NASTAVENI CITLIVOSTI ,,PIR“
Prepinac¢ 2 z DIP5 — slouzi pro nastaveni citlivosti PIR.

Pozice nahore ,,ON“ — vysoka citlivost (pulsti = 1), pouziva se pro normalni prostredi.
Pozice dole ,,OFF“ — nizka citlivost (pulsti = auto), pouZijte pro problematické prostredi.

Potenciometr ,,PIR* potenciometr nastavuje detekéni rozsah od 68% do 100% (tovarni nastaveni je 84%). Ota¢enim ve sméru hodinovych rucicek se

dosah zvySuje, proti sméru hodinovych ru€i¢ek se dosah snizuje.

NASTAVENi ODOLNOSTI PROTI ZVIRETI

Prepinac 4 z DIP5. Pouzijte pro nastaveni ,,PET“ 15kg-25kg.

Pozice nahore ,,ON“ — Odolnost proti zvifeti do 15 kg.
Pozice dole ,,OFF“ — Odolnost proti zvifeti do 25 kg.

LED AKTIVNI / NEAKTIVNI

Prepinac¢ 1 z DIP5. Pouzijte pro nastaveni ,,LED“.

Pozice nahote ,,ON“ - KONTROLKY AKTIVNI.

Cervena kontrolka signalizuje poplachu, zelena signalizuje PIR

detekci a zluta signalizuje MW detekci.

Pozice dole ,,OFF“ — KONTROLKY NEAKTIVNI. Kontrolky

nejsou neaktivni.

Poznamka: Pozice pfepinace ,LED® neovlivni ¢innost relé.
Pokud je detekovano naruseni, relé alarmu se
pfepne do stavu poplachu na dvé sekundy.

LED KONTROLKY

zluta LED - detekce pomoci MW
zelenda LED - detekce pomoci PIR
c¢ervena LED - alarm

NASTAVENi MODU ALARMU

Prepinac 5 z DIP5. Slouzi pro nastaveni médu detektoru.
Pozice nahore ,,ON“ — Funkce OR — alarm nastane pokud
narusSitele detekuje alespori jeden senzor (PIR nebo MW)

Pozice dole ,,OFF“ — Funkce AND - alarm nastane pokud narusitele detekuji oba dva senzory (PIR i MW).

Obr.5 - Deska plo$nych spojt
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Obr. 7 - Drzak detektoru

Poznamka: Pro nové nastaveni je nutné detektor restartovat do€asnym odpojenim napajeni.

TEST DETEKTORU

Pockejte asi 1 minutu po pfipojeni napajeni k detektoru. Zajistéte, aby se v chranéne oblasti nebyli lide.
DULEZITE UPOZORNENI- Pro ovéteni sprané funkce by mélo byt zafizeni v priibéhu instalace diikladné otestovano. Kone&ny uZivatel by mél byt pouden,

jakym zplsobem provadét tydenni testovaci chiize.

Ujistéte se, ze na detektoru je nastaveno: puls=1, LED=ON a v zabezpecené oblasti nejsou zadni lidé. V oblasti pokryti zajistéte pohyb a sledujte zelenou
kontrolku PIR detekce a Zlutou kontrolku mikrovinné detekce. Jestlize neni pokryti kompletni, pfenastavte rozsah detektoru nebo detektor pfemistéte.
Jakmile docilite pozadovaného pokryti, kontrolka poplachu mlze byt deaktivovana (OFF).
Pfi problémech s umisténim pouzijte jeden z volitelny drzakd LC-L1ST na zed nebo na strop.

TECHNICKA SPECIFIKACE
Zpusob detekce: Styfnasobny (&tyfi prvky) PIR a
mikrovinny puls Doppler

Napajeni: od 9,6 do 16 V DC
Odbér: v ¢innosti: 25mA

v klidovém stavu: 20mA
Teplotni kompenzace: ANO
Interval poplachu: 2 sekundy

N.C. 28V ss 0,1 A, 10 Ohm
N.C. 28V ss 0,1 A, 10 Ohm
1 minuta

Vystupy:
Ochranny kontakt:
Doba zahrati:

Kontrolka LED:

Cervena kontrolka LED:
Zelena kontrolka LED:
Zluta kontrolka LED:

Radiofrekvenéni odolnost:

Staticka odolnost:
Docasné pretizeni:
Provozni teplota:
Rozméry:

Vaha:
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Zelena a zluta LED dioda blika v pribéhu
faze zahfivani a bezpe€nostni samokontroly
alarm (PIR + MW)

kanal PIR (infracerveny)

kanal MW (mikrovinny)

10V/m a 80% AM od 80 MHz do 1 GHz
8kV kontakt, 15kV vzduch

2,4kV 1,2 joull

od - 10°C do + 50°C

118mm x 62,5mm x 41mm

105 gramu



