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BV-501 Instalacni manual

Bravo 5 je detektor pohybu ureny pro montdZ na strop.
Konstrukéné je detektor vhodny pro primyslové i doméaci pouziti.
Pouzitim specidlni Fresnelovy ¢ocky a QUAD PIR senzoru je
dosazeno uhlu pokryti 360°. Sestava optiky a senzoru zarucuje
optimalni citlivost v celém zorném poli.

Vicetiroviiové rozhodovani o pravosti alarmu (MLP) zajistované
mikroprocesorem fizenou elektronikou, vysoka odolnost proti VF

ADI-OLYMPO

/ Stropni detektor pohybu

ruseni, statické elektfin¢ a napétovym razim zarucuji dlouholety bezporuchovy provoz.

Hlavni vlastnosti

Smérovy diagram 360°

Vysoka odolnost proti statické elektfiné a Spickam
Vynikajici odolnost proti VF ruseni
Viceuroviiové rozhodovani

QUAD PIR senzor

Teplotni kompenzace

Prepinani rychlé nebo pomalé detekce (jumper J3)
Signalizace LED diodou (jumper J4)

Tichy chod

Technické parametry:

9 - 14,5 VDC, zvInéni max. 3V §§
18/15 mA, poplach/klid, ptfi 12V

Napajeci napéti:
Odbér proudu:
ZatiZeni kontakti:
alarmové relé: 100mA/24VDC
tamper kontakt: 100mA/24VDC
Rozméry
117 mm primér, 36 mm vyska
Dosah
detektor ve vysce 2,4 m - primér chranéné plochy 7,3m
detektor ve vysce 3,0 m - priimér chranéné plochy 9,2m
detektor ve vySce 3,6 m - primér chranéné plochy 12,2m
Nastaveni jumperi
J1 Signalizace pohybu LED diodou ZAP/VYP
J2 Detekce pohybu RYCHLE/POMALU

VF odolnost:
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Smérovy diagram - vrchni pohled (detektor ve vysce 2,4m)
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VF pole 10V/m +80%AM (1KHz) pasmo 80 - 1000 MHz
$picky na vstupnich svorkach do 2,4 kV, naboj do 1,2 J

Provozni teplota: 0 -50°C
Provozni vihkost: 5 - 95% nekondenzujici

Modifikace
BV 500 s kontaktem typu A

10000714

BV-501 Instalacni manual

Bravo 5 je detektor pohybu ureny pro montdZ na strop.
Konstrukéné je detektor vhodny pro prumyslové i doméaci pouziti.
Pouzitim specidlni Fresnelovy ¢ocky a QUAD PIR senzoru je
dosazeno uhlu pokryti 360°. Sestava optiky a senzoru zarucuje
optimalni citlivost v celém zorném poli.

Vicetroviiové rozhodovani o pravosti alarmu (MLP) zajistované
mikroprocesorem fizenou elektronikou, vysoka odolnost proti VF

ADI-OLYMPO

T™

/ Stropni detektor pohybu

ruseni, statické elektfin€ a napétovym raztim zarucuji dlouholety bezporuchovy provoz.

Hlavni vlastnosti

Smérovy diagram 360°

Vysoka odolnost proti statické elektfiné a Spickam
Vynikajici odolnost proti VF ruseni
Viceuroviiové rozhodovani

QUAD PIR senzor

Teplotni kompenzace

Prepinani rychlé nebo pomalé detekce (jumper J3)
Signalizace LED diodou (jumper J4)

Tichy chod

Technické parametry:

9 - 14,5 VDC, zvInéni max. 3V §§
18/15 mA, poplach/klid, pti 12V

Napajeci napéti:
Odbér proudu:
ZatiZeni kontakti:
alarmové relé: 100mA/24VDC
tamper kontakt: 100mA/24VDC
Rozméry
117 mm pramér, 36 mm vyska
Dosah
detektor ve vySce 2,4 m - priimér chranéné plochy 7,3m
detektor ve vysce 3,0 m - priimér chranéné plochy 9,2m
detektor ve vysSce 3,6 m - primér chranéné plochy 12,2m
Nastaveni jumperi
J1 Signalizace pohybu LED diodou ZAP/VYP
J2 Detekce pohybu RYCHLE/POMALU

VF odolnost:

vySia [m] Detekéni diagram - boéni pohled

0
24 A R

3 |47 AN
35 L . NN
"6 45 3 15 0 15 3 45 8

polomde (]

Smérovy diagram - vrchni pohled (detektor ve vysce 2,4m)
45m

3 P

NG 0/

15

0

[ orientace
= detektoru

3 v/ > o)
;: a1 (@)

4 3 15 0 15 3 45m

O[T

15

VF pole 10V/m +80%AM (1KHz) pasmo 80 - 1000 MHz
$picky na vstupnich svorkach do 2,4 kV, naboj do 1,2 J

Provozni teplota: 0-50°C
Provozni vlhkost: 5 - 95% nekondenzujici

Modifikace
BV 500 s kontaktem typu A

BV 501 s kontaktem typu A a tamper kontaktem.
BV 502 s kontaktem typu C a tamper kontaktem.

BV 501 s kontaktem typu A a tamper kontaktem.
BV 502 s kontaktem typu C a tamper kontaktem.

Umisténi detektoru

Bravo 5 GB je stropni detektor pro vnitini pouziti. Ma smérovy diagram s uhlem pokryti 360°. Umistéte jej na takovém miste,
kde jeho smérovy diagram miize co nejlépe vykryt stiezeny prostor. Peclivé zvazte umisténi detektoru, predejdete tak moznym
problémim vzniklym nevhodnou montazi.
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Bravo 5 GB je stropni detektor pro vnitini pouziti. Ma smérovy diagram s uhlem pokryti 360°. Umistéte jej na takovém miste,
kde jeho smérovy diagram muize co nejlépe vykryt stiezeny prostor. Peclivé zvazte umisténi detektoru, predejdete tak moznym
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MoZné p¥iciny planého poplachu:

Reflexni plochy: nezaméiujte detektor na lesklé plochy, napf. zrcadla, okna apod., které mohou zkreslit smérovy diagram nebo
zaméfit slunecni paprsky na detektor.

Proudici vzduch: neumist'ujte detektor do mist, kde proudi vzduch napf. z topeni, klimatizace atd.

Vypary: vyhnéte se umisténi detektoru blizko zdrojl vodnich ¢i olejovych par.

Slunce: na detektor nesmi dopadat pfimé ani odrazené slune¢ni zareni.

Piekazky: neumistujte detektor v blizkosti velkych pfedmétl napt. velkych rostlin, regald, skiini atd.
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Montaz Montaz

Oteviete detektor pooto¢enim vrchniho krytu proti sméru hodinovych ruci¢ek. Pomoci malého Sroubovéaku propichnéte
ptedlisované otvory pro kabelaz. Pfimontujte zadni ¢ast na zvolené misto.

Oteviete detektor pooto¢enim vrchniho krytu proti sméru hodinovych ruéi¢ek. Pomoci malého Sroubovéaku propichnéte
predlisované otvory pro kabeldz. Pfimontujte zadni ¢ast na zvolené misto.



Poznamka: Na zakladni desce neni tfeba nic nastavovat a neni nutné ji pfi instalaci vyjimat.

Piipojeni
Detektor ptipojte podle nasledujiciho obrazku:

Tamper Napéjenl Alarmovy kontakt
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Pripojeni napdjent
Po zapnuti napajeni detektor stabilizuje své pracovni podminky. Tento stav je indikovan LED diodou (jumper J1 v poloze ON).
Po cca 90 sekundach ,,zahtivani“ kontrolni LED dioda zhasne a detektor zacne normalné reagovat.

Testovani
Dulezita poznamka: Po instalaci je nutné detektor ditkladné otestovat. Poucte uzivatele o nutnosti pravidelného testovani.

Test pohybového detektoru

1. Nastavte LED jumper J1 do polohy ON.

2. Nasad’te vrchni kryt detektoru.

3. Pohybujte se po celém chranéném prostoru. Jestlize LED dioda neindikuje pohyb ve vSech mistech chranéného prostoru,
vyberte pro detektor jiné umisténi. Mensi zmény pokryti je mozné dosahnout pooto¢enim detektoru.

4. Jestlize je potfeba vypnout indikaci pohybu LED diodou, pfepnéte po skonceni testu jumper J1 do polohy OFF.

5. Pro vétSinu aplikaci vyhovuje nastaveni detekce na “rychle” jumperem J2 do polohy ON. Daji-li se v prostiedi predpokladat
rusivé vlivy, nastavte detekci na “pomalu‘ prepnutim jumperu J2 do polohy OFF..
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